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Cztonkowie zespotu

Krzysztof Mausolf - Kierownik, Frontend Developer
Y ukasz Skabowski - Sekretarz, Fullstack Developer
Szymon Switajski - Frontend Developer
Pawet Aniszewski - Backend Developer
Pawet Czarkowski - Backend Developer

e Blazej Majewski - Opiekun Zespotu



Cel projektu

“‘Bezpieczny Przejazd” ma na celu zwiekszenie bezpieczenstwa na przejazdach
kolejowych typu D oraz doktadnosci kontroli nad ruchem kolejowym w Polsce poprzez
wykorzystanie zamontowanych na lokomotywach nadajnikow GPS.



Opis dziatania

Projekt pozwala na pozyskanie informacji na temat lokalizacji lokomotyw w czasie
rzeczywistym, odlegtosci od przejazdow kolejowych, danych technicznych oraz modelu i
wiasciciela. Zapisywane wspotrzedne GPS z znacznikiem czasu dajg mozliwosc
odtworzenia historii trasy dowolnej lokomotywy. “Bezpieczny Przejazd” dzieli
lokomotywy ze wzgledu na stan “aktywny”, “postd)” i “nieaktywny” co pomaga w
weryfikacji doktadnosci dostarczanych danych. Lokomotywy “aktywne” poruszajg sie i
wysyfajg regularnie dane GPS, te oznaczone stanem “postdj” nie poruszajg sie ale
regularnie wysytajg dane GPS, natomiast “nieaktywne” znajdujg sie w bazie danych ale
obecnie nie wysytajg danych GPS.



Przyktadowe zastosowania

Ostrzeganie o nadjezdzajgcych lokomotywach. Dzicki naszemu API mozna ostrzegaé
kierowcow 1 pieszych o lokomotywach zblizajacych si¢ do przejazdow kolejowych. W celu
zachowania bezpieczenstwa uczestnikOw ruchu mozemy anonimizowac¢ dostarczane dane.
Anonimizacja polega na wysytaniu tylko ostrzezenia o zblizajagcym si¢ pociggu bez podawania
czasu 1 odleglosci, aby brawurowi kierowcy nie probowali przescigna¢ lokomotywy. Bez
anonimizacji informujemy o odlegtosci lokomotywy od przejazdu oraz przewidywanym czasie

dotarcia do przejazdu.



Wsparcie kontroli ruchu kolejowego. Obecnie potwierdzanie lokalizacji lokomotywy
odbywa si¢ za pomocg wizualnych raportow kontrolerow ruchu. Dopiero kiedy lokomotywa
minie stacj¢ kontrolng jej polozenie jest oficjalnie potwierdzane. Stacje kontrolne rozlokowane
sg w znacznych odlegtosciach od siebie, co powoduje dlugie interwaty pomiedzy aktualizacjami
informacji 1 to wtasnie w czasie tych mterwalow nasz projekt moze wesprze¢ pracownikow kolei
wizualizujgc potozenie lokomotyw na mapie w czasie rzeczywistym, informujgc jednoczesnie o
danych technicznych, modelu 1 wiascicielu lokomotywy.

Informacja o opoéznieniu pociagow pasazerskich. Nasze API mozna roéwniez
wykorzysta¢ do informowania pasazerow o tym, gdzie znajduje si¢ ich pocigg 1 ile zaymie mu
dotarcie do stacji, co jest nadzwycza; wygodne w przypadku opdznienia pociggu. Z pomocy
naszego projektu pasazer moze sledzi¢ swoj pocigg na zywo na mapie z wigkszg doktadnoscig
niz pozwalajag na to tablice informacyjne na peronach bazujagce na wspomnianych wczesniej
wizualnych potwierdzeniach pracownikow kolei.



Architektura API

Projekt “Bezpieczny Przejazd” to REST API
stworzone w architekturze mikroserwisow, w celu -
tatwej adaptacji danych przesytanych przez oA WE

roznych przewoznikow kolejowych i wysokiej

skalowalnosci.

Database



Mapa torow | przejazdow w Polsce
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Aplikacja internetowa
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W czasie rozwoju projektu stworzylismy
rowniez aplikacje internetowg do
wizualizacji mozliwosci naszego API oraz
symulator ruchu kolejowego, ktory
wykorzystywalismy do testowania
projektu w kontrolowanym srodowisku.
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